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Mechanische Ausfiihrung Elektrischer Anschluss
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Bestellcode: Elektrische Ausfiihrung (ES) 25
c Ordering specification: Electrical version (ES) | C2=C1+7
. ** Beispielhafte Darstellung mit
Elektrischer Anschluss (EA) [ ] Stecke?dose. Aussehen un%
Electrical connection (EA) * MaB kann durch verstellen der Elektrischer Anschl =" Abmessungen kann je nach
l v ektrischer Anschluss == !
— Gelenkkdpfe vergrofert werden. Electr. connection . == ﬂersteller abweichen.
—o 1 BN/ braun Dimension can be enhanced by Code 101 *m _Exemplary representatlon
T E X - - - - _ adjustment of the pivot heads. 3 with socket. Appearance and
[ 4 WH/ weiss \ dimensions can deviate
J 1 depending upon manufacturer
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Type Mechanical version (MA) Anschlussschema Stecker - Kabel Fur Montage und Inbetrlebnahme q o
. . pin configuration plug - cable ist die aktuelle Gebrauchsanleltung - +
El <.1ef|n|erter .Berelch (EDB) zu beachten. ] ;" I
Defined electrical range (EDB) For installation and start up take note of
g ] the latest instructions for use. 1
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